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PROIECTARE MODELARE-SIMULARE I INGINERIE
ASISTAT  N ROBOTIC

Comisia

Prof.dr.ing. Cristina PUP Z - Pre edinte
Prof.dr.ing. Tiberiu DOBRESCU
Conf.dr.ing. Dorel ANANIA

.l.dr.ing. Tudor-George ALEXANDRU
Stud. Alexia-Ioana GEORGESCU an IV Robotic - Secretar

Vineri 10.05.2024
ora 8:00

sala CO006

1. Studiul i printarea 3D a unei îmbin ri inovative pentru asamblarea eficient a
t mplariei/Study and 3D printing of an innovative joint for the efficient assembling of
woodworks

Student : Irina-Maria CODREANU, anul IV, specializarea IE, Facultatea IIR
Conduc tor tiin ific: Prof.dr.ing. Cristina PUP Z , Departamentul RSP

2. Cercetarea i proiectarea unui parbriz inovativ adaptiv pentru motociclete/Research
and design of an innovative adaptive windshield for motorcycles

Student: Ion-Edi N FLIU-JOI A, specializarea IE, Facultatea IIR
Conduc tor tiin ific: Prof.dr.ing. Cristina PUP Z , Departamentul RSP

3. Proiectarea i simularea offline a unei celule robotizate pentru prelucrarea prin
a chiere i controlul dimensional al corpurilor pompelor din industria petrolier

Student: tefan-Claudiu MURE AN, anul IV, specializarea Robotic , Facultatea IIR
Conduc tor tiin ific: Prof. dr. ing. Adrian-Florin NICOLESCU, Departamentul RSP

4. Simularea procesului de strunjre ortogonal  a corpurilor pompelor din industria
petrolier

Student: tefan-Claudiu MURE AN, anul IV, specializarea Robotic , Facultatea IIR
Conduc tori tiin ifici: Prof.dr.ing. Cristina PUP Z , .l.dr.ing. Tudor-George
ALEXANDRU, Departamentul RSP
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5. Proiectarea i realizarea unui sistem de siguran  utilizând tehnologiile AS-Interface
i RFID

Student: tefan-Claudiu MURE AN, anul IV, specializarea Robotic , Facultatea IIR
Conduc tor tiin ific: Prof. dr. ing. Adrian-Florin NICOLESCU, Departamentul RSP

6. Modelarea i simularea offline a unei celule robotizate pentru împachetarea i
paletizarea rolelor de plastic superioare de la
ma inile de sp lat vase integr nd un robot industrial tip bra  articulat

Student: Octavian-Nicolae GIGIU, anul IV, specializarea Robotic , Facultatea IIR
Conduc tor tiin ific: Prof.dr.ing. Cristina PUP Z , Departamentul RSP

7. Simularea func ion rii în regim tranzitoriu (MEF) a endefectorului dintr-o celul
robotizat  pentru împachetarea i paletizarea rolelor de plastic superioare de la
ma inile de sp lat vase i verificarea integrit ii structurale a elementelor constitutive

Student: Octavian-Nicolae GIGIU, anul IV, specializarea Robotic , Facultatea IIR
Conduc tor tiin ific: Prof.dr.ing. Cristina PUP Z , Departamentul RSP

8. Modelarea i simularea offline a unui sistem de paletizare hibrid cu dou  intr ri i
dou  ie iri integr nd apte robo i industriali dintre care doi echipa i cu efectori de
manipulare a tuturor obiectelor de pe un întreg strat

Student: Andrei - Claudius BALABAN, anul IV, specializarea Robotic , Facultatea IIR
Conduc tor tiin ific: Prof. dr. ing. George CONSTANTIN, Departamentul RSP

9. Optimizarea topologic  a suportului de supraîn l are al robotului dintr-un sistem de
paletizare hibrid i integrarea solu iei constructive într-un concept inovativ de
proiectare

Student: Andrei - Claudius BALABAN, anul IV, specializarea Robotic , Facultatea IIR
Conduc tori tiin ifici: Prof. dr. ing. George CONSTANTIN, .l.dr.ing. Tudor-George
ALEXANDRU, Departamentul RSP

10. Aplica ie robotizat  de amplasare pe conveior, sortare-introducere pe culori i
depunere ordonat  a unor obiecte de form  paralelipipedic

Studen i: Iulian-Andrei B NIC , Sorina-Gabriela VLAD, Bogdan TEFAN anul I,
specializarea Robotic , Facultatea IIR, Georgian-Cosmin CRISTEA anul I,
specializarea Robotic  (limba englez ), Facultatea IIR
Conduc tor tiin ific: .l.dr.ing. Bogdan-Marian VERDETE, Departamentul RSP

11. Simularea în regim tranzitoriu MEF a ciclului de transfer al unei stive dintr-o
aplica ie robotizat  de paletizare

Student : Alexia-Ioana GEORGESCU, anul IV, specializarea Robotic , Facultatea IIR
Conduc tor tiin ific: .l.dr.ing. Tudor-George ALEXANDRU, Departamentul RSP

12. Modelarea i simularea în regim tranzitoriu MEF a sistemului de centrare a cutiilor
pentru dimensionarea echipamentului pneumatic de ac ionare

Student: Felicia-Ionela CIOBOTARU, anul IV, specializarea, Facultatea IIR
Conduc tor tiin ific: .l.dr.ing. Tudor-George ALEXANDRU, Departamentul RSP
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13. Analiza termic  în regim tranzitoriu MEF a ciclului de sudare a reperului dintr-o
aplica ie robotizat

Student : Teodora-Daniela STAMATIN, anul IV, specializarea Robotic , Facultatea
IIR
Conduc tor tiin ific: .l. dr. ing. Tudor-George ALEXANDRU, Departamentul RSP

14. Celul  robotizat  cu dou  intr ri i dou  ie iri pentru paletizarea bidoanelor cu
lichid i cutii de carton integr nd un robot de tip bra  articulat

Student: Marius-Eduard C RSTEA, anul IV, specializarea Robotic , Facultatea IIR
Conduc tor tiin ific: Prof.dr.ing. Adrian-Florin NICOLESCU, Departamentul RSP

15. Verificarea comport rii sistemului de oprire al bidoanelor dintr-o aplica ie
robotizat pe baza analizei dinamice explicite (MEF)

Student: Marius-Eduard C RSTEA, anul IV, specializarea Robotic , Facultatea IIR
Conduc tor tiin ific: .l. dr. ing. Tudor-George ALEXANDRU, Departamentul RSP

16. Studiul stabilit ii dinamice prin MEF a stivei dintr-o aplica ie de paletizare prin
analiz  dinamic  explicit

Student: Andrei-Alexandru-Valentin BARAC, anul IV, specializarea Robotic ,
Facultatea IIR
Conduc tor tiin ific: .l. dr. ing. Tudor-George ALEXANDRU, Departamentul RSP

17. Evaluarea integrit ii structurale a cutiilor dintr-o aplica ie robotizat pe baza
analizei dinamice explicite MEF pentru diferite dispozitive de manipulare (prehensiune)

Student: Alin-Sorin BULIC , anul IV, specializarea Robotic , Facultatea IIR
Conduc tor tiin ific: .l. dr. ing. Tudor-George ALEXANDRU, Departamentul RSP

18. Analiza CFD a dispozitivului de cur are a conveiorului dintr-o aplica ie robotizat
Student: Andrei-Dorin GEORGESCU, anul IV, specializarea Robotic , Facultatea IIR
Conduc tor tiin ific: .l. dr. ing. Tudor-George ALEXANDRU, Departamentul RSP

19. Studiul comport rii dinamice în regim tranzitoriu MEF a end-efectorului dintr-o
celul  robotizat  pentru prelucrarea panourilor din sticl

Student: Adrian Marian APOSTOL, anul IV, specializarea Robotic , Facultatea IIR
Conduc tori tiin ifici: Prof.dr.ing. Cristina PUP Z , Sl. dr. ing. Tudor-George
ALEXANDRU, Departamentul RSP

20. Analiza în regim tranzitoriu (MEF) a ciclului de manipulare a separatoarelor din
aplica ie pentru evaluarea integrit ii structurale a acestora

Student: tefan CULA, anul IV, specializarea Robotic , Facultatea IIR
Conduc tor tiin ific: .l. dr. ing. Tudor-George ALEXANDRU, Departamentul RSP

21. Celul  robotizat  pentru asamblat panouri din lemn pentru case modulare integr nd
un robot industrial de tip bra  articulat

Student: Teodor MORO AN, anul IV, specializarea Robotic , Facultatea IIR
Conduc tor tiin ific: Prof.dr.ing. Adrian-Florin NICOLESCU, Departamentul RSP
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22. Analiza în regim tranzitoriu MEF a sistemului amprentare pentru un ciclu de
asamblare a semifabricatelor dintr-o aplica ie robotizat

Student: Teodor MORO AN, anul IV, specializarea Robotic , Facultatea IIR
Conduc tori tiin ifici: Prof.dr.ing. Cristina PUP Z , Departamentul RSP, .l. dr. ing.
Tudor-George ALEXANDRU, Departamentul RSP

23. Analiza în regim tranzitoriu MEF a lan ului cinematic închis al robotului ABB IRB
660

Student: tefan-Alexandru ENACHE, anul IV, specializarea Robotic , Facultatea IIR
Conduc tor tiin ific: .l. dr. ing. Tudor-George ALEXANDRU, Departamentul RSP

24. Dimensionarea mecanismului de ridicare a cutiilor prin analiz  i simulare MEF în
regim tranzitoriu

Student: Dan-Florentin ANGELESCU, anul IV, specializarea Robotic , Facultatea IIR
Conduc tor tiin ific: .l. dr. ing. Tudor-George ALEXANDRU, Departamentul RSP

25. Simularea prin analiz  structural  MEF a procedeului de îndoire a evilor din
aluminiu

Student: Paul GAVRIL , anul IV, specializarea Robotic , Facultatea IIR
Conduc tor tiin ific: Prof.dr.ing. Cristina PUP Z , Departamentul RSP

26. Celul  robotizat  pentru paletizare cutii de carton cu produse chimice integr nd un
robot de tip bra  articulat i un sistem de transport de tip robocar pe ine

Student: Iunia INTATU-COM NESCU, anul IV, specializarea Robotic , Facultatea
IIR
Conduc tor tiin ific: Prof.dr.ing. Adrian-Florin NICOLESCU, Departamentul RSP

27. Analiza în regim tranzitoriu (MEF) a end-efectorului dintr-o celul  pentru
paletizarea cutiilor din carton cu produse chimice

Student : Iunia INTATU-COM NESCU, anul IV, specializarea Robotic , Facultatea
IIR

Conduc tori tiin ifici: .l. dr. ing. Tudor-George ALEXANDRU, Prof.dr.ing. Cristina
PUP Z , Departamentul RSP

28. Simularea în regim tranzitoriu MEF a palletdispenserului dintr-o aplica ie
robotizat

Student: Livian POSTOLACHE, anul IV, specializarea Robotic , Facultatea IIR
Conduc tori tiin ifici: Prof.dr.ing. Cristina PUP Z , .l. dr. ing. Tudor-George
ALEXANDRU, Departamentul RSP

29. Simularea c derii accidentale MEF a unor repere din aluminiu turnat
Student: Theodor-Ciprian PROCOPIU, anul IV, specializarea Robotic , Facultatea IIR
Conduc tor tiin ific: .l. dr. ing. Tudor-George ALEXANDRU

30. Analiza MEF în regim tranzitoriu a sistemului de împingere a recipien ilor dintr-o
celul  robotizat  pentru paletizare mixt

Student: Darius-Mihai GIURGI, anul IV, specializarea Robotic , Facultatea IIR
Conduc tor tiin ific: .l. dr. ing. Tudor-George ALEXANDRU, Departamentul RSP



Universitatea POLITEHNICA din Bucure ti Sesiunea de Comunic ri tiin ifice Studen e ti 2024

31. Analiza în regim tranzitoriu MEF a sistemului de împingere a cutiilor dintr-o
aplica ie robotizat

Student: Paul-Nicolae  C LIN, anul IV, specializarea Robotic , Facultatea IIR
Conduc tor tiin ific: Prof. dr. ing. Cristina PUP Z , Departamentul RSP

32. Analiza sistemului de oprire a cutiilor dintr-o aplica ie robotizat
Student: David-Paul HOLOCIUC, anul IV, specializarea Robotic , Facultatea IIR
Conduc tor tiin ific: .l. dr. ing. Tudor-George ALEXANDRU, Departamentul RSP

33. Verificarea func ion rii sistemului de dirijare a cutiilor dintr-o aplica ie robotizat
Student: Luca-Ioan ZAMFIRA, anul IV, specializarea Robotic , Facultatea IIR
Conduc tor tiin ific: .l. dr. ing. Tudor-George ALEXANDRU, Departamentul RSP

34. Analiza în regim tranzitoriu MEF a sistemului de împingere a cutiilor dintr-o celul
de paletizare robotizat

Student: Cosmin-Gabriel DINU, anul IV, specializarea Robotic , Facultatea IIR
Conduc tor tiin ific: .l. dr. ing. Tudor-George ALEXANDRU, Departamentul RSP


