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1. Programarea i simularea off-line a unei celule robotizate pentru paletizare cutii de
carton, integrând un robot industrial de tip bra  articulat, utilizând mediul de lucru
Process Simulate. Programarea off-line pe baz  de semnale.

Student: Patrick – Theodor ANGHEL, anul II, Master Robotic  ,  Facultatea IIR
Conduc tor tiin ific: Conf. dr. ing. Dorel ANANIA, Departamentul RSP

2. Programarea i simularea off-line a unei celule robotizate de sortare i paletizare
integrând un robot industrial de tip bra  articulat echipat cu un efector polifunc ional,
utilizând mediul de lucru ABB Robot Studio. Programarea off-line pe baz  de semnale.

Student: Andrei Daniel BUCUR, anul II, Master Robotic ,  Facultatea IIR
Conduc tor tiin ific: Prof. dr. ing. Florin Adrian NICOLESCU, Departamentul RSP

3. Programarea i simularea off-line a unei celule robotizate pentru paletizarea
ambalajelor din carton integrând un robot de tip bra articulat, utilizând mediul de lucru
Process Simulate. Programarea off-line pe baz  de semnale.

Student: Liviu-Ionu  C RBUNEANU, anul II, Master Robotic ,  Facultatea IIR
Conduc tor tiin ific: Conf. dr. ing. Dorel ANANIA, Departamentul RSP
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4. Programarea i simularea off-line pe baz  de semnale a unei celule robotizate de
inspec ie cu raze X a blocurilor de motor utilizând mediul de lucru ABB Robot Studio.
Programarea off-line pe baz  de semnale.

Student: Costin-Alexandru C RNARU, anul II, Master Robotic ,  Facultatea IIR
Conduc tor tiin ific: Prof.dr.ing. Tiberiu DOBRESCU, Departamentul RSP.

5. Programarea i simularea off-line a unei celule robotizate pentru inspec ie video, cu 4
sta ii de lucru, integrând un robot industrial de tip bra  articulat deplasabil la sol i 4
sisteme perirobotice, utilizând mediul de lucru ABB Robot Studio. Programarea off-line
pe baz  de semnale.

Student: Violeta-Georgiana CHI COCIU, anul II, Master Robotic ,  Facultatea IIR
Conduc tor tiin ific: Prof. dr. ing. Adrian Florin NICOLESCU, Departamentul RSP

6. Programarea i simularea off-line a unei celule robotizate de paletizare a cutiilor de
carton utilizând mediul de lucru Process Simulate. Programarea off-line pe baz  de
semnale.

Student: Mihail-Constantin COTOIL , anul II, Master Robotic , Facultatea IIR
Conduc tor tiin ific: S.l. dr. ing. Mario IVAN, Departamentul RSP

7. Programarea i simularea off-line a unei celule robotizate de paletizare cu doi robo i
industriali a tijelor de extrac ie a petrolului utilizând mediul de lucru ABB Robot Studio.
Programarea off-line pe baz  de semnale.

Student: Ion DEACONU, anul II, Master Robotic , Facultatea IIR
Conduc tor tiin ific: .l. dr. ing. Andra PENA, Departamentul RSP

8. Programarea si simularea off-line a unei celule robotizate pentru paletizat produse de
tip cutii de carton, cu trei intr ri i trei ie iri, integrând un robot industrial de tip bra
articulat, utilizând mediul de lucru ABB Robot Studio. Programarea off-line pe baz  de
semnale.

Student: Cristian-Raul DIN, anul II, Master Robotic  ,  Facultatea IIR
Conduc tor tiin ific: Prof. dr. ing. Adrian NICOLESCU, Departamentul RSP

9. Programarea i simularea off-line a unei celule flexibile de vopsire cu doi robo i
industriali de tip bra  articulat utilizând mediul de lucru Process Simulate. Programarea
off-line pe baz  de semnale.

Student: Alin DRAGOMIRESCU, anul II, Master Robotic  ,  Facultatea IIR
Conduc tor tiin ific: Prof. dr. ing. Cristina PUP Z , Departamentul RSP

10. Programarea i simularea off-line pe baz  de semnale a unei celule robotizate pentru
manipularea, etichetarea, ambalarea i paletizarea cutiilor cu recipien i din industria
farmaceutic  utilizând mediul de lucru Process Simulate. Programarea off-line pe baz
de semnale.

Student: Vasile-Cristian DUMA, anul II, Master Robotic ,  Facultatea IIR
Conduc tor tiin ific: Prof.dr.ing. Cristina PUP Z , Departamentul RSP

11. Programarea i simularea off-line a unei celule robotizate de paletizare a sticlelor de
plastic utilizând mediul de lucru Process Simulate. Programarea off-line pe baz  de
semnale.

Student: Andreea-Loredana GIURCAN, anul II, Master Robotic , Facultatea IIR
Conduc tor tiin ific: Prof. dr. ing. Cristina PUP Z , Departamentul RSP
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12. Programarea i simularea off-line a unei celule flexibile de vopsire repere auto
integrând un robot industrial de tip bra  articulat utilizând mediul de lucru Process
Simulate. Programarea off-line pe baz  de semnale.

Student: Sebastian-Ionu  HRI CU, anul II , Master Robotic , Facultatea IIR
Conduc tor tiin ific: Prof. dr. ing. Cristina PUP Z , Departamentul: RSP

13. Programarea i simularea off-line a unei celule robotizate pentru paletizarea sticlelor
de plastic integrând un robot de tip bra  articulat, utilizând mediul de lucru ABB Robot
Studio. Programarea off-line pe baz  de semnale.

Student: Ion MACOVEI, anul II, Master Robotic , Facultatea IIR
Conduc tor tiin ific: Prof. dr. ing. Adrian NICOLESCU, Departamentul RSP

14. Programarea i simularea off-line pe baz  de semnale a unei celule flexibile pentru
manipularea, ambalarea i paletizare stivelor de ambalaje din plastic de unic  folosin
echipat  cu un robot industrial de tip bra  articulat prev zut cu magazie de efectori
integrat , utilizând mediul de lucru Process Simulate. Programarea off-line pe baz  de
semnale.

Student: Rare -Ionu  MARCU, anul II , Master Robotic  ,  Facultatea IIR
Conduc tor tiin ific: Prof. dr. ing. Cristina PUP Z , Departamentul RSP

15. Programarea i simularea off-line pe baz  de semnale pentru o celula robotizata
pentru manipularea si lefuirea capetelor de robinet, utilizând mediul de lucru Process
Simulate. Programarea off-line pe baz  de semnale.

Student: Gabriel-Lucian MATEI, anul II,  Master Robotic ,  Facultatea IIR
Conduc tor tiin ific: Prof. dr. ing. Florin Adrian NICOLESCU, Departamentul MSP

16. Programarea i simularea off-line a unei celule de fabrica ie robotizat  integrând un
robot industrial de tip bra  articulat destinat înc rc rii-desc rc rii unei ma ini-unelte,
utilizând mediul de lucru Process Simulate. Programarea off-line pe baz  de semnale.

Student: Mihnea-Mihail MICL U  , anul II, Master Robotic  ,  Facultatea IIR
Conduc tor tiin ific: Conf. dr. ing. Dorel ANANIA, Departamentul RSP

17. Programarea i simularea off-line a unei celule de paletizare a unor cutii de carton, cu
dou  intr ri i dou ie iri, integrând un robot industrial de tip bra  articulat, utilizând
mediul de lucru Process Simulate. Programarea off-line pe baz  de semnale.

Student: R zvan-Florin O ELEA, anul II, Master Robotic ,  Facultatea IIR
Conduc tor tiin ific: .l. dr. ing. Mario IVAN, Departamentul RSP

18. Telecontrolul bra elor robotice într-un mediu de realitate virtuala in vederea realiz rii
ac iunilor complexe i a colabor rii om - robot. Integrarea func ional  a sistemelor.

Student: Patricia PREDA, anul II,  Master Robotic ,  Facultatea IIR
Conduc tor tiin ific: Prof. dr. ing. Florin Adrian NICOLESCU, Departamentul MSP

19. Programarea i simularea off-line a unei celule robotizate pentru control nedistructiv
prin scanare cu raze X, componente din industria auto, integrând doi robo i industriali
de tip bra  articulat utilizând mediul de lucru ABB Robot Studio. Programarea off-line
pe baz  de semnale.

Student : tefan-Octavian SANDACHE, anul II, Master Robotic  ,  Facultatea IIR
Conduc tor tiin ific: Prof. dr. ing. Adrian Florin NICOLESCU, Departamentul RSP
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20. Programarea i simularea off-line a unei celule robotizate de paletizare cu dou  intr ri
i dou  ie iri pentru cutii de carton, integrând un robot industrial de tip bra  articulat,

utilizând mediul de lucru Process Simulate. Programarea off-line pe baz  de semnale.
Student: Raluca-Georgiana STOICA, anul II, Master Robotic ,  Facultatea IIR
Conduc tor tiin ific: .l. dr. ing. Mario IVAN, Departamentul RSP

21. Programarea i simularea off-line a unei linii de produc ie automatizat  a pale ilor de
carton utilizând mediul de lucru ABB Robot Studio. Programarea off-line pe baz  de
semnale.

Student: Petru-Andrei TROFIN, anul II, Master Robotic ,  Facultatea IIR
Conduc tor tiin ific: Prof. dr. ing. Adrian NICOLESCU Departamentul RSP

23. Programarea i simularea off-line a unei celule robotizate pentru prelucrat jante auto
din aliaje de aluminiu utilizând mediul de lucru ABB Robot Studio. Programarea off-line
pe baz  de semnale.

Student: George-Denis UNGUREANU, anul II, Master Robotic  ,  Facultatea IIR
Conduc tor tiin ific: Prof. dr. ing Adrian NICOLESCU, Departamentul RSP

24. Programarea i simularea off-line a unei celule robotizate pentru sudarea cu arc
electric a unor cadre de remorc  de TIR, utilizând mediul de lucru ABB Robot Studio.
Programarea off-line pe baz  de semnale.

Student: Florin V CARU, anul II, Master Robotic  ,  Facultatea IIR
Conduc tor tiin ific: Prof.dr.ing. Tiberiu DOBRESCU, Departamentul RSP

25. Programarea i simularea off-line a unei celule de paletizare, integrând doi robo i
industriali de tip bra  articulat, un sistem de transport al pale ilor de tip robocar pe ine
i un sistem de înfoliere a pale ilor utilizând mediul de lucru Process Simulate.

Programarea off-line pe baz  de semnale.
Student: Emanuel-Eduard ZENCENCO, anul II, Master Robotic , Facultatea IIR
Conduc tor tiin ific: Prof. dr. ing. Adrian NICOLESCU Departamentul RSP


