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1. Modelarea, realizarea i integrarea unui gripper pentru un robot xArm 5
Studen i: R zvan-Alexandru MUNCELEAN, Alexandru-Valentin OBREJA, anul I,
specializarea Robotics, Facultatea IIR
Conduc tor tiin ific: .l. dr. ing. Andrei Mario IVAN, departamentul RSP

2. Sta ie portabil  de înc rcare a telefoanelor mobile
Student: R zvan-Alexandru MUNCELEAN, anul I, specializarea Robotics, Facultatea
IIR
Conduc tor tiin ific: .l. dr. ing. Andrei Mario IVAN, departamentul RSP

3. Realizarea unui model demonstrativ de robot mobil pentru misiuni de stingere a
incendiilor

Studen i: R zvan ST NESCU, Andrei Ioan CRISTEA, anul I, specializarea Robotic ,
Facultatea IIR
Conduc tor tiin ific: .l. dr. ing. Andrei Mario IVAN, departamentul RSP

4. Robot mobil pentru competi ii de tip „labirint”
Studen i: Gabriel-Marian STATE, Andrei CUCU, anul I, specializarea Robotic ,
Facultatea IIR
Conduc tor tiin ific: .l. dr. ing. Andrei Mario IVAN, departamentul RSP
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5. Robot mobil pentru competi ii de tip ”line follower”
Student: Robert-Marian MARTI , anul II, specializarea Robotic , Facultatea IIR
Conduc tor tiin ific: .l. dr. ing. Andrei Mario IVAN, departamentul RSP

6. Mini-sta ie de analiz  a calit ii aerului
Studen i: R zvan ST NESCU, anul I, Gabriel-Teodor POPESCU, anul II, specializarea
Robotic , Facultatea IIR
Conduc tor tiin ific: .l. dr. ing. Andrei Mario IVAN, departamentul RSP

7. Robot mobil pentru competi ii de tip ”fotbal”
Studen i: Matei-Mihai ENESCU, anul I, specializarea Robotic , Alexandru-Valentin
OBREJA, anul I, specializarea Robotics, Gabriel GEORGESCU, anul I, specializarea
II, Facultatea IIR
Conduc tor tiin ific: .l. dr. ing. Andrei Mario IVAN, departamentul RSP

8. Optimizarea func ional  a platformei X-Y-Theta
Studen i: Eduard Leonard MIRIC , anul I, specializarea Robotic , Gabriel
GEORGESCU, anul I, specializarea II, Facultatea IIR
Conduc tor tiin ific: .l. dr. ing. Andrei Mario IVAN, departamentul RSP

9. Robot controlat prin metoda ”lead-through” cu ajutorul unui model la scar  redus
Student: Eduard Leonard MIRIC , anul I, specializarea Robotic , Facultatea IIR
Conduc tor tiin ific: .l. dr. ing. Andrei Mario IVAN, departamentul RSP

10. Pick-up inteligent
Student: Eduard Leonard MIRIC , anul I, specializarea Robotic , Facultatea IIR
Conduc tor tiin ific: .l. dr. ing. Andrei Mario IVAN, departamentul RSP

11. Optimizarea hardware si software a unei imprimante 3D
Student: Eduard Leonard MIRIC , anul I, specializarea Robotic , Facultatea IIR
Conduc tor tiin ific: .l. dr. ing. Andrei Mario IVAN, departamentul RSP

12. Robot de tip bra articulat cu patru axe si efector de tip gripper
Studen i: Andrei ZARZ R , R zvan-Marian APOSTU, anul I, specializarea Robotics,
Facultatea IIR
Conduc tor tiin ific: .l. dr. ing. Andrei Mario IVAN, departamentul RSP

13. Concept educa ional de robot mobil cu functie de motostivuitor
Studen i: Dionisie-Cristian BLEAH, Robert MANOLE, anul I, specializarea Robotic ,
Facultatea IIR
Conduc tor tiin ific: .l. dr. ing. Andrei Mario IVAN, departamentul RSP

14. Concept de bra mecanic pentru un robot umanoid
Student : Andreea MOCANU, anul III, specializarea Robotic , Facultatea IIR
Conduc tor tiin ific: .l. dr. ing. Andrei Mario IVAN, departamentul RSP

15. Concept de cap pentru un robot umanoid cu integrarea sistemelor senzoriale
Student : Andreea MOCANU, anul III, specializarea Robotic , Facultatea IIR
Conduc tor tiin ific: .l. dr. ing. Andrei Mario IVAN, departamentul RSP



POLITEHNICA Bucure ti Sesiunea de Comunic ri tiin ifice Studen e ti 2024

16. Robot mobil pentru opera ii de transport-transfer
Studen i: Iulian Andrei BANIC , Florentin Bogdan GRIGORE, anul I, specializarea
Robotic , Facultatea IIR
Conduc tor tiin ific: .l. dr. ing. Andrei Mario IVAN, departamentul RSP

17. Model demonstrativ de sera automatizata
Studen i: Andrei-Nicolae CHEB RU , Daniel LI I , anul I, specializarea Robotic ,
Facultatea IIR
Conduc tor tiin ific: .l.dr. ing. Andrei Mario IVAN, departamentul RSP

18. Dezvoltarea modelului geometric direct pentru un robot industrial cu cinci axe
utilizând quaternioni

Student: Alexandru Ioan ANASTASIU, anul III, specializarea Robotic , Facultatea IIR
Conduc tor tiin ific: .l. dr. ing. Andrei Mario IVAN, departamentul RSP

19. Adaptarea unei platforme mobile pentru competi ia RoboCup
Studen i: Ianis Nicolae BUCUR, anul I, specializarea Robotic , Facultatea IIR,
Alexandru STOICA, anul I, Facultatea de Energetic , Antonio tefan GHICA, anul I,
Facultatea ETTI
Conduc tor tiin ific: .l. dr. ing. Andrei Mario IVAN, departamentul RSP

20. Analiz  comparativ  pentru diferite variante constructive de roboti educa ionali
Student: Matei-Mihai ENESCU, anul I, specializarea Robotic , Facultatea IIR
Conduc tor tiin ific: .l. dr. ing. Andrei Mario IVAN, departamentul RSP

21. Controlul unui robot mobil prin comenzi vocale
Student: Marius Khaled ARAFAT, anul II, specializarea Robotic , Facultatea IIR
Conduc tor tiin ific: .l. dr. ing. Andrei Mario IVAN, departamentul RSP


