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1. Proiectarea unui bra  manipulator utilizat în preluarea unui semifabricat de pe
conveior

Studen i: Nicolae C BUNE, Mihai-Cristian DINU, Emilian tefan DUMITRA CU,
anul II, specializarea SPD, Facultatea IIR
Conduc tor tiin ific: .l.dr.ing. Carmen-Cristiana CAZACU, Departamentul RSP

2. Proiectarea unui bra  mobil, printat 3D i controlat de la distan , utilizat pentru
transportul produselor pirotehnice în siguran

Studen i: Dimitrie GHIORGHIU, R zvan Andrei IANCU, anul II, specializarea SPD,
Facultatea IIR
Conduc tor tiin ific: .l.dr.ing. Carmen-Cristiana CAZACU, Departamentul RSP

3. Proiectarea i programarea robo ilor hexapozi i utiliz rile lor
Studen i: R zvan Mihai MUTULEASA, anul I, specializarea TCM, Facultatea IIR,

Diana Maria DOBRESCU, anul I, specializarea SIA, Facultatea IIR
Conduc tor tiin ific: .l.dr.ing. Carmen-Cristiana CAZACU, Departamentul RSP
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4. Studiu privind navigarea automat  i aplica ii ale robo ilor de labirint în optimizarea
eficien ei industriale

Studen i: Diana Anamaria SAVA, Alexandru Gabriel TUDORIC , anul I, specializarea
SPD, Facultatea IIR
Conduc tor tiin ific: .l.dr.ing. Carmen-Cristiana CAZACU, Departamentul RSP

5. Proiectarea robo ilor utiliza i pentru labirint i contribu ia lor în fabrica ie i
produc ie

Studen i: David Alexandru MOLNO -VELCEA, Eduard Alexandru ULEANU, anul I,
specializarea SPD, Facultatea IIR
Conduc tor tiin ific: .l.dr.ing. Carmen-Cristiana CAZACU, Departamentul RSP

6. Programarea robo ilor utiliza i pentru labirint i contribu ia lor în industria logistic
i depozitare

Studen i: Robert Alexandru MARIA , anul I, specializarea LI, Facultatea IIR,
Emil DUMITRA CU, anul I, specializarea SPD, Facultatea IIR

Conduc tor tiin ific: .l.dr.ing. Carmen-Cristiana CAZACU, Departamentul RSP

7. ArtRobo: integrarea tehnologiei robotice colaborative în transpunerea automat  a
desenelor manuale pe hârtie

Studen i: Bogdan Cristian STOICA, anul I, specializarea SPD, Facultatea IIR,
Mihail HANGA, anul III, specializarea IAII, Facultatea IIR, Ionu  Bogdan COSTEA,

anul IV, specializarea IAII, Facultatea IIR
Conduc tor tiin ific: .l.dr.ing. Carmen-Cristiana CAZACU, Departamentul RSP

8. Automatizarea procesului de tampilare: integrarea unui bra  robotic colaborativ în
aplica ii de tampilare personalizate

Studen i: Mihail HANGA, anul III, specializarea IAII, Facultatea IIR, Ionu  Bogdan
COSTEA, anul IV, specializarea IAII, Facultatea IIR, Matei DR GU U, anul I,
specializarea IAII, Facultatea IIR
Conduc tor tiin ific: .l.dr.ing. Carmen-Cristiana CAZACU, Departamentul RSP

9. Proiectarea unui robot pentru distribu ia materialelor publicitare utilizând fabricarea
aditiv

Studen i: tefan CULA, anul IV, specializarea Robotic , Facultatea IIR, Liviu-Mihai
BURGHIU, anul III, specializarea Mecatronic , Facultatea IMM
Conduc tor tiin ific: .l.dr.ing. Carmen-Cristiana CAZACU, Departamentul RSP

10. Programarea unui robot pentru automatizarea distribu iei de materiale
promo ionale

Studen i: Teodor-Cristian NA U, anul I, specializarea IAII, Facultatea IIR, Matei
DR GU U, anul I, specializarea IAII, Facultatea IIR
Conduc tor tiin ific: .l.dr.ing. Carmen-Cristiana CAZACU, Departamentul RSP

11. Realizarea unui robot, prin fabricare aditiv , folosit în domeniul roboticii de
divertisment i pentru activit i educative din mediul preuniversitar

Studen i: Carmen-Cristina-Ioana ELARU, anul II, specializarea Robotic , Facultatea
IIR, Mihail HANGA, anul III, specializarea IAII, Facultatea IIR
Conduc tor tiin ific: .l.dr.ing. Carmen-Cristiana CAZACU, Departamentul RSP
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12. Dimensionarea i verificarea prin analiz  static  (MEF) a elementelor organologice
din cadrul cutiei de viteze a strungului normal SN250

Student: Mihai COSTEA, anul IV, specializarea Robotic , Facultatea IIR
Conduc tor tiin ific: Prof.dr.ing. Gabriel JIGA, Departamentul RM

13. Proiectarea i verificarea prin analiz  cinematic  cuplat  cu static  (MEF) a
structurii portante a unui robot deltapod

Student: Mihai COSTEA, anul IV, specializarea Robotic , Facultatea IIR
Conduc tor tiin ific: .l.dr.ing. Tudor George ALEXANDRU, Departamentul RSP

14. Solu ii inovative de generare a energiei electrice
Studen i: Alexia-Ioana GEOREGESCU, Felicia-Ionela CIOBOTARU anul IV,
specializarea Robotic , Facultatea IIR
Conduc tor tiin ific: .l.dr.ing. Tudor George ALEXANDRU, Departamentul RSP

15. Analiza comport rii dinamice (MEF) a structurii portante a unui conveior din
cadrul unui sistem logistic

Student: Bogdan Nicolae STOIAN anul IV, specializarea LI, Facultatea IIR
Conduc tor tiin ific: .l.dr.ing. Tudor George ALEXANDRU, Departamentul RSP

16. Modelarea i simularea asistat  a unui end-effector dedicat opera iilor de paletizare
a stivelor de cutii prismatice

Student: Ana Maria BURTOIU anul III, specializarea Robotic , Facultatea IIR
Conduc tor tiin ific: .l.dr.ing. Tudor George ALEXANDRU, Departamentul RSP

17. Modelarea i simularea asistat  a unui end-effector polifunc ional pentru paletizarea
sacilor cu produse granulare

Student: Mihai-Alin IANCU anul III, specializarea Robotic , Facultatea IIR
Conduc tor tiin ific: .l.dr.ing. Tudor George ALEXANDRU, Departamentul RSP

18. Concep ia unui end-effector destinat paletiz rii produselor alimentare
Student: Mara-Ioana UR ANU anul III, specializarea Robotic , Facultatea IIR
Conduc tor tiin ific: .l.dr.ing. Tudor George ALEXANDRU, Departamentul RSP

19. Concep ia unui end-effector cu gheare destinat paletiz rii sacilor cu produse
granulare

Student: Ioana-Florentina DUNCA anul III, specializarea Robotic , Facultatea IIR
Conduc tor tiin ific: .l.dr.ing. Robert IACOB, Departamentul RSP

20. Verificarea la flambaj (MEF) a montantului unui centru de prelucrare cu arborele
principal integrat

Student: Eduard NISTOR anul IV, specializarea SPD, Facultatea IIR
Conduc tor tiin ific: .l.dr.ing. Tudor George ALEXANDRU, Departamentul RSP

21. Analiza static  a unei mesei apar inând unei ma ini modulare in 5 axe
Student: Andrian ALEXANDRU anul IV, specializarea SPD, Facultatea IIR
Conduc tor tiin ific: .l.dr.ing. Tudor George ALEXANDRU, Departamentul RSP
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22. Analiza comparativ  a 2 sisteme de prindere a semifabricatelor din cadrul unui
strung cu arbore integrat

Student: Cosmin VÂNATORUL anul IV, specializarea SPD, Facultatea IIR
Conduc tor tiin ific: .l.dr.ing. Tudor George ALEXANDRU, Departamentul RSP

23. Analiza termic  în regim tranzitoriu a procesului de t iere cu laser
Student: tefania GRAZIE anul IV, specializarea SPD, Facultatea IIR
Conduc tor tiin ific: .l.dr.ing. Tudor George ALEXANDRU, Departamentul RSP

24. Analiza static  a structurii portal din cadrul unei ma ini de t iere cu laser
Student: Iustin DOBRE anul IV, specializarea SPD, Facultatea IIR
Conduc tor tiin ific: .l.dr.ing. Tudor George ALEXANDRU, Departamentul RSP

25. Analiza termic  în regim tranzitoriu a unei scule abrazive din cadrul unei ma ini de
rectificat

Student: Tudor ALEXANDRU anul IV, specializarea SPD, Facultatea IIR
Conduc tor tiin ific: .l.dr.ing. Tudor George ALEXANDRU, Departamentul RSP

26. Analiza deplas rilor ap rute în urma unui ciclu de prelucrare din cadrul unui
centru de prelucrare prin frezare cu arbore integrat

Student: Bogdan MASNI anul IV, specializarea SPD, Facultatea IIR
Conduc tor tiin ific: .l.dr.ing. Tudor George ALEXANDRU, Departamentul RSP

27. Analiza static  a urubului conduc tor din cadrul mecanismului de avans a unei
p pu i mobile

Student: tefan JITARU anul IV, specializarea SPD, Facultatea IIR
Conduc tor tiin ific: .l.dr.ing. Tudor George ALEXANDRU, Departamentul RSP

28. Verificarea prin analiz  termic  (MEF) a distribu iei de temperatur  din cadrul unei
pl ci de circuite imprimate

Student: Alexandru Ioan ANASTASIU anul III, specializarea Robotic , Facultatea IIR
Conduc tor tiin ific: Conf. dr.ing. Dorel ANANIA, Departamentul RSP

29. Analiza static  a unei mese rotative din cadrul unui centru de prelucrare prin
frezare

Student: Gavril CHINEZ anul IV, specializarea SPD, Facultatea IIR
Conduc tor tiin ific: .l.dr.ing. Tudor George ALEXANDRU, Departamentul RSP


