Departamentul TMR, Specializare Modelarea si simularea sistemelor mecanice mobile

Planificarea examenului de disertatie

1 lulie 2014, Sala JC 106

Nr. Numele si Denumirea lucrarii Numele si Ora/
crt. prenumele prenumele Sala
absolventului conducatorului
stiintific
ALDEA D. CONTRIBUTII PRIVIND SINTEZA CURBEI Prof.univ.Dr.Ing. 13:45
1 Mariana DIRECTOARE A CAMEI DE ROTATIE CE ACTIONEAZA Victor Moise /1C106
(MOLEA) UN TACHET CU MISCARE DE TRANSLATIE CU
SUPRAFATA ACTIVA PLANA
BAICEA I. MODELAREA SI SIMULAREA UNUI PEDIPULATOR SI.Dr.Ing. lleana 16:15
2 Laurentiu- DIN COMPONENTA UNUI ROBOT Dugaesescu /1C106
Flavius
BELDIMAN N. UTILIZAREA TRANSFORMARILOR AFINE SIA Prof.univ.Dr.Ing. 11:45
3 Elena MODELELOR DE CRESTERE N GENERAREA Adriana Comanescu /1C106
(TRUTOIU) FRACTALILOR
BREBEANU I. CONTRIBUTII LA STUDIUL MECATRONICII S.I. Dr. Ing. Florian 18:00
4 Rica (CHIRU) GRUPULUI DE PUTERE Petrescu /1C106
BUGEAN I. SISTEME MECATRONICE MODERNE PENTRU S.l. Dr. Ing. Florian 18:15
5 Georgeta TRATAREA NOXELOR PRODUSE DE MOTOARELE Petrescu /1C106
(STANESCU) TERMICE
BUZA 1. Catalin- MODELAREA SINTEZEI CURBEI DIRECTOARE A Prof.univ.Dr.Ing. 9:00
6 Victor CAMEI DE ROTATIE CE ACTIONEAZA UN TACHET CU Victor Moise /1C106
MISCARE DE ROTATIE CU ROLA
CALIN N. PROIECTAREA UNUI PEDIPULATOR BIMOBIL CU O Prof.univ.Dr.Ing. 12:00
7 Marinela- STRUCTURA INVERSA A GRUPELOR MODULARE Adriana Comanescu /1C106
Eleonora (MIU) 4+2+2 ELEMENTE
CALOTAI. STUDII PRIVIND MECATRONICA MOTOARELOR S.l. Dr. Ing. Florian 15:30
8 luliana DIESEL Petrescu /1C106
(BUCURESCU)
CHIRU M. Dan- CERCETARI ASUPRA UNUI MANIPULATOR DE S.l. Dr. Ing. Florian 18:30
9 Elefterie FORJARE PE SINE Petrescu /JC106
CONSTANTIN STUDIUL PERFORMANTELOR MASINILOR DIN Prof.univ.Dr.Ing. 11:30
10 M. Cornel INDUSTRIA DE PANIFICATIE Barbu Grecu /1C106
DAN Gh. Vasile MODELAREA CINETO-DINAMICA A UNOR GRUPE SI.Dr.Ing. lleana 16:45
11 MODULARE PASIVE DIN COMPONENTA UNOR Dugaesescu /1C106
SISTEME MECANICE
DUMITRASCU D. MODELAREA ANALIZEI DETECTIEI DE MISCARE SI Prof.univ.Dr.Ing. 9:15
12 Dumitru VITEZA DE DEPLASARE A UNUI ROBOT Victor Moise /JC106
ENACHE Gh. lon MODELAREA $I SIMULAREA MECANISMELOR DE Prof.univ.Dr.Ing. 14:45
13 ORIENTARE DE LA MANIPULATOARE UTILIZAND Constantin /1C106
METODE ANALITICE DE ANALIZA SI SINTEZA Ocnarescu
UNITARA
FLOREA C. PROIECTAREA UNUI PEDIPULATOR BIMOBIL CU O Prof.univ.Dr.Ing. 12:15
14 Magdalena- STRUCTURA INVERSA UNITARA CU 8 ELEMENTE Adriana Comanescu /1C106
Narcisa (MATEI)
GIGIRTU Gh. CONTRIBUTII LA TMBUNATATIREA MECATRONICII S.I. Dr. Ing. Florian 10:30
15 Marinela SISTEMELOR DE DISTRIBUTIE DE LA MOTOARELE Petrescu /1C106
(SERBAN) CU ARDERE INTERNA
GRUIANU C. SINTEZA OPTIMALA A UNUI SUBSISTEM BIMOBIL Prof.univ.Dr.Ing. 17:00
16 Gheorghita DE SUSTINERE S| DEPLASARE PENTRU O Adriana Comanescu /1C106
(HODOROAGA) PLATFORMA PASITOARE PRIN MODELAREA
INVERSA
MAGURA M. CONTRIBUTII PRIVIND SINTEZA CURBEI Prof.univ.Dr.Ing. 9:30
17 lulian DIRECTOARE A CAMEI DE ROTATIE CU TACHET CU Victor Moise /1C106
MISCARE DE ROTATIE CU SUPRAFATA ACTIVA
PLANA
MARICA Gh. PROIECTAREA UNUI PEDIPULATOR BIMOBIL CU O Prof.univ.Dr.Ing. 12:30
18 Anca STRUCTURA INVERSA A GRUPELOR MODULARE Adriana Comanescu /)C106
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(ARAPALEA)
MIHUTESCU O.
lolanda-Elena
MILITARU G.D.
Andreea-
Cristina (TATU)
MOLDOVEANU
E. Laura-
Eugenia
(GEORGESCU)
MOLEAF.
Gheorghe

MOLEA Gh.
Carmen-Laura
(VUCAN)
MORARU N.
Ovidiu

NICA M. Mihai

NITU F.
Florentina
(DAPCEA)
PAPUC N.

Lucretia
(VIRSESCU)

PAUN I. Gabriel-
Georgian

PAUN N. Elena-
Mirela (PTRVA)

PIRVA M.
Marin-Daniel

PLUGARU C.
Pavelina
(PARVU)
POPA I.

Loredana-

Georgeta

(DINCA)
POPA M. Marin

SIMOIU I. Doina
(PATRU)
STAICU V. lulian

STANESCU N.M.
Mihai
TANASE I. lon

TERTECI I.
Constantin

TOADER-
STANESCU I.
Sorin

TOPALA . Silviu-

2+6 ELEMENTE
CONTRIBUTII PRIVIND SUPRAALIMENTAREA
MOTOARELOR CU ARDERE INTERNA
MODELAREA CINETO-DINAMICA A UNOR GRUPE
MODULARE ACTIVE DIN COMPONENTA UNOR
SISTEME MECANICE
OPTIMIZAREA UNGHIULUI LA VARF AL
BURGHIELOR FOLOSITE LA PRELUCRAREA
MATERIALELOR COMPOZITE POLIMERICE

CONTRIBUTII PRIVIND OPTIMIZAREA
DIMENSIUNILOR MECANISMELOR CU CAMA DE
ROTATIE SI TACHET CU MISCARE DE TRANSLATIE

CU SUPRAFATA ACTIVA PLANA
CONTRIBUTII LA OPTIMIZAREA DIMENSIUNILOR
MEANISMULUI CU CAMA DE ROTATIE SI TACHET

CU MISCARE DE ROTATIE CU ROLA
INFLUENTA MECATRONICII REACTIUNII DE PE
FUSUL MANETON ASUPRA SARCINII GRUPULUI DE
PUTERE
STUDIUL VIBRATIILOR TRANSVERSALE ALE UNUI
CULBUTOR CU ROLA CU REGLARE HIDRAULICA
ANALIZA STRUCTURAL-CINEMATICA A UNUI
SISTEM BIOMECANIC

PROIECTAREA UNUI PEDIPULATOR BIMOBIL CU O
STRUCTURA INVERSA A GRUPELOR MODULARE
2+2+2+2 ELEMENTE
PROIECTAREA UNUI PEDIPULATOR BIMOBIL CU O
STRUCTURA INVERSA A GRUPELOR MODULARE
4+4 ELEMENTE
CONTRIBUTII LA STUDIUL MECATRONICII
SISTEMULUI DE UNGERE AL MOTOARELOR
TERMICE MODERNE
CONTRIBUTII LA STUDIUL MECATRONICII
SISTEMULUI DE INJECTIE AL MOTOARELOR
TERMICE MODERNE
PROIECTAREA UNUI PEDIPULATOR BIMOBIL CU O
STRUCTURA INVERSA A GRUPELOR MODULARE
2+4+2 ELEMENTE
MODELAREA ANALIZEI SI SINTEZEI MECANISMELOR
DE PREHENSIUNE DIN COMPONENTA ROBOTILOR
INDUSTRIALI

STUDIUL MODELELOR DE MOTOARE HIBRIDE
UTILIZATE LA AUTOVEHICULELE RUTIERE
MODELAREA STRUCTURALA A LANTURILOR PLANE
CU TREI GRADE DE LIBERTATE
CONTRIBUTII PRIVIND MECATRONICA SISTEMELOR
2R
CONTRIBUTII LA STUDIUL MECATRONICII
MOTOARELOR STIRLING
IMPLEMENTAREA ROBOTILOR INDUSTRIALI DE TIP
MANIPULATOR

ANALIZA STRUCTURALA SI CINEMATICA A
ROBOTILOR CU BARE SI ROTI DINTATE

CONTRIBUTII LA OPTIMIZAREA DIMENSIUNILOR
MECANISMELOR CU CAMA DE ROTATIE S| TACHET
CU MISCARE DE TRANSLATIE PUNCTIFORM (CU
ROLA)

CARACTERISTICILE GEOMETRICO-CINEMATICE ALE

S.l. Dr. Ing. Florian

Petrescu
SI.Dr.Ing. lleana
Dugaesescu

Prof.univ.Dr.Ing.

Constantin
Ocnarescu

Prof.univ.Dr.Ing.

Victor Moise

Prof.univ.Dr.Ing.

Victor Moise

S.L.Dr. Ing. Florian

Petrescu

Prof.univ.Dr.Ing.

Barbu Grecu
SI.Dr.Ing. lleana
Dugaesescu

Prof.univ.Dr.Ing.
Adriana Comanescu

Prof.univ.Dr.Ing.
Adriana Comanescu

As.Dr.Ing. Florian

Petrescu

As.Dr.Ing. Florian

Petrescu

Prof.univ.Dr.Ing.
Adriana Comanescu

Prof.univ.Dr.Ing.

Victor Moise

S.l. Dr. Ing. Florian

Petrescu

Prof.univ.Dr.Ing.
Adriana Comanescu
S.l. Dr. Ing. Florian

Petrescu

S.l. Dr. Ing. Florian

Petrescu

Prof.univ.Dr.Ing.

Constantin
Ocnarescu

Prof.univ.Dr.Ing.

Constantin
Ocnarescu

Prof.univ.Dr.Ing.

Victor Moise

Prof.univ.Dr.Ing.

10:45
/1C106
16:30
/1C106

17:30
/1C106

14:00
/1C106

14:15
/1C106

18:45
/1C106

14:30
/1C106
19:20
/1C106

17:15
/1C106

12:45
/1C106

11:15
/1C106

11:00
/1C106

13:00
/1C106

9:45
/)C106

15:45
/1C106
13:15
/1C106
19:00
/1C106
19:10/
JC106
15:00
/1C106

15:15
/)C106

10:00
/1C106

17:45
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Petrisor

TUDORACHE
Gh. Niculina
(MANEA)
VANCEA Gh. lon

ZAMFIR C. lulian

ROBOTILOR CU STRUCTURA SERIALA

CONTRIBUTII ASUPRA MECATRONICII INSTALATIEI
DE RACIRE DE LA MOTOARELE CU ARDERE
INTERNA
CONTRIBUTII LA ANALIZA CINEMATICA A
MECANISMELOR PLANETARE CU ROTI DINTATE DIN
COMPONENTA ROBOTILOR INDUSTRIALI
CONTRIBUTII LA OPTIMIZAREA ACTIONARII
PRESELOR PENTRU PELETI

Constantin
Ocnarescu
S.l. Dr. Ing. Florian
Petrescu

Prof.univ.Dr.Ing.
Victor Moise

Conf.Dr.Ing. Marin
Neacsa

/1C106

16:00
/1C106

10:15
/1C106

13:30
/1C106




Departamentul TMR, Specializare Consultanta in proiectarea sistemelor mecanice

Planificarea examenului de disertatie

3 iulie 2014, Sala JC 106

Nr. Numele si Denumirea lucrarii Numele si Ora/
crt. prenumele prenumele Sala
absolventului conducatorului
stiintific
1 ANGHERU I. OPTIMIZAREA PERFORMANTELOR Prof.univ.Dr.Ing. 11.00
Emilia-Georgeta POZITIONAL-CINEMATICE S| CONSTRUCTIVE Constantin JC 106
(STOICA) LA ROBOTI INDUSTRIALI SI MANIPULATOARE Ocnarescu
2 ANINIS A. Mihaela CONSULTANTA PENTRU E-BUSINESS CU Conf.Dr.Ing. 11.10
SISTEME MECANICE MOBILE Marin Neacsa JC 106
3  BADITAI. Nicolita ~ STUDIUL PERFORMANTELOR TEHNICE ALE Prof.univ.Dr.Ing. 11.20
(PIRVULESCU) MECANISMELOR DIN COMPONENTA Barbu Grecu JC 106
UTILAJELOR TEHNOLOGICE DE CONSTRUCTII
4 BALA Al Elena CONSULTANTA PRIVIND TEHNOLOGI! Conf.Dr.Ing. 11.30
(ANGIU) MODERNE DE PRELUCRARE A ROTILOR Marin Neacsa JC 106
DINTATE
5 BOGDAN Gh. MARKETINGUL PRODUSELOR INDUSTRIALE. S.I. Dr. Ing. 11.40
Vasile LEGATURA INTRE IMM S| COMPANII MARI Viorel JC 106
Vulturescu
6 BOIAND. ANALIZA CINEMATICA COMPUTERIZATA A Prof.univ.Dr.Ing. 11.50
Dumitru-Flavius MECANISMELOR ROBOT GENERATOARE DE Barbu Grecu JC 106
TRAIECTORII
7 BORCAN N. lon- STRATEGIE SI PLAN DE MARKETING PENTRU S.l. dr. ing. 12.00
Ovidiu VANZARI ON-LINE DE PRODUSE INDUSTRIALE  Viorel JC 106
Vulturescu
8  CALIN M. Lucian PROIECTAREA STRUCTURAL — CINEMATICA A Prof.univ.Dr.Ing. 12.10
MECANISMELOR ACTIONATE CU MOTOARE Barbu Grecu JC 106
HIDRAULICE DE TIP CILINDRU - PISTON
9 CILIBIUA. lon GESTIUNEA RISCULUI N PLANURILE DE Conf.Dr.Ing. 12.20
AFACERI PENTRU PROIECTAREA SISTEMELOR Marin Neacsa JC 106
MECANICE
10 CISMASU D. CONSULTANTA iN PROIECTAREA SISTEMELOR  Conf.Dr.Ing. 12.30
Dumitru-Cosmin MECANICE ALE UNEI INSTALATII DE USCARE Marin Neacsa JC 106
CU AER A FRUCTELOR
11 CONSTANTINESC METODE DE EVALUARE A SATISFACTIEI Conf.Dr.Ing. 12.40
U A. Luminita CLIENTILOR DE SISTEME MECANICE MOBILE Marin Neacsa JC 106
(SANDU)
12 DRAGOMIR N. EVALUAREA PERFORMANTELOR GEOMETRICE  Prof.univ.Dr.Ing. 12.50
Nicolae SI CINEMATICE LA PROIECTAREA SISTEMELOR  Constantin JC 106
MECANICE CU BARE ARTICULATE Ocnarescu
13 GOLATS. CONSULTANTA PRIVIND PROIECTAREA Prof.univ.Dr.Ing. 13.00
Georgeta DINAMICA A TRANSMISIEI COMPLEXE CU Barbu Grecu JC 106
CUREA TRAPEZOIDALA S| ROTI DINTATE DE
TIP REDUCTOR
14 LASCU D.Renate-  PROIECTAREA STRUCTURAL - CINEMATICA A Prof.univ.Dr.Ing. 13.10
Simona MECANISMELOR PLANETARE CU ROTI Barbu Grecu JC 106
DINTATE CILINDRICE
15 LEOAMPAV. CONSULTANTA TN PROIECTAREA SISTEMULUI  Conf.Dr.Ing. 13.20
Victor-Alin MECANIC AL UNEI INSTALATII PENTRU Marin Neacsa JC 106
CONTROLUL COMPOZITIEI FRUCTELOR SI
LEGUMELOR
16 MARGARITD. OPTIMIZAREA PROCESELOR TRIBOLOGICE DIN  Conf.Dr.Ing. 13.30
Smarandita SISTEMELE MECANICE MOBILE Marin Neacsa JC 106
(COPACI)
17 MILODIN C. CONSULTANTA N CERCETAREA §I Prof.univ.Dr.Ing. 13.40
Grigore-Mircea EVALUAREA PERFORMANTELOR CINEMATICE  Constantin JC 106
S| DINAMICE A SISTEMELOR MECANICE CU Ocnarescu
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NICULESCU I.
Stefan

PATRASCOIU I.
Nelia-Ana

PATRASCOIU L.
Dorian-Luchian

PAUNESCU C.
Eugen

PIRIOL I. lon-
Cosmin
POPESCU D.
Gabriela (FiCIU)

POPESCU I. lon
RADULESCU I.
Gheorghe

SIRBU D. Nicoleta-
Gabriela

STOICA A. Alina-
Maria (IANCU)

TILOIU P. lonel

ZALOG C.
Octavian-Tiberiu

CUPLE SUPERIOARE
CONSULTANTA N IMPLEMENTAREA
MANIPULATOARELOR

STUDIUL PERFORMANTELOR TEHNICE ALE
MECANISMELOR DIN COMPONENTA
MASINILOR DE LUCRU PRELUCRATOARE
STUDIUL PRIVIND INFLUENTA LEGILOR DE
MISCARE ALE TACHETULUI ASUPRA
DIMENSIUNILOR CAMEI DE ROTATIE
STUDIUL STRUCTURAL SI CINEMATIC AL
MECANISMELOR DIN COMPONENTA
MASINILOR AGRICOLE

CONSULTANTA N FIABILIZAREA PRESELOR DE
PELETI

ANALIZA COMPARATIVA INTRE STRATEGIILE
DE MARKETING ALE COMPANIILOR MICI Sl
CELOR MARI

INFLUENTA STILULUI DE NEGOCIERE iN
SUCCESUL UNEI AFACERI

PROIECTAREA STRUCTURAL — CINEMATICA A
MECANISMELOR CU BARE ARTICULATE $I
ROTI DINTATE CILINDRICE

IMPORTANTA BRANDULUI SI A RECLAMEI IN
DEZVOLTAREA AFACERII

OPTIMIZAREA PERFORMANTELOR LA ROBOTI
INDUSTRIALI CU BARE $I ROTI DINTATE

CONSULTANTA TN VALORIFICAREA
PROIECTARII PRESELOR DE PELET!
CONSULTANTA PRIVIND ALGORITMII SI
PROGRAMELE DE CALCUL PENTRU
PROIECTAREA CINEMATICA A MECANISMULUI
CU CAMA RT-P

Prof.univ.Dr.Ing.

Constantin
Ocnarescu

Prof.univ.Dr.Ing.

Barbu Grecu

Prof.univ.Dr.Ing.

Barbu Grecu

Prof.univ.Dr.Ing.

Barbu Grecu

Conf.Dr.Ing.
Marin Neacsa
S.1.Dr.Ing. Viorel
Vulturescu

Conf.Dr.Ing.
George Adir

Prof.univ.Dr.Ing.

Barbu Grecu

Conf.Dr.Ing.
George Adir

Prof.univ.Dr.Ing.

Constantin
Ocnarescu
Conf.Dr.Ing.
Marin Neacsa

Prof.univ.Dr.Ing.

Barbu Grecu

13.50
JC 106

14.00

JC 106
14.10
JC 106

14.20
JC 106

14.30
JC 106

14.40
JC 106

14.50
JC 106

15.00
JC 106

15.10
JC 106
15.20
JC 106

15.30
JC 106
15.40
JC 106




