Programare Sustinere Examen Diploma - iulie 2024

Departament: RSP
Zi sustinere: 2 iulie

Program
NrCrt de studii [Coordonator proiect Titlu proiect Formatarea este cea folosita la tiparirea diplomei (majuscule etc.).
CELULA ROBOTIZATA CU DOUA INTRARI SI DOUA IESIRI PENTRU PALETIZARE CUTII DE CARTON INTEGRAND UN ROBOT INDUSTRIAL
1|Robotica  [Prof.Dr.Ing. Cristina PUPAZA DE TIP BRAT ARTICULAT
CELULA ROBOTIZATA PENTRU PALETIZARE SACI CU MATERIALE VRAC INTEGRAND DOI ROBOTI INDUSTRIALI CU SASE GRADE DE
2|Robotica SL.Dr.Ing. Cozmin CRISTOIU LIBERTATE ECHIPATI CU EFECTORI MONOFUNCTIONALI ACTIONATI PNEUMATIC
CELULA ROBOTIZATA DEDICATA OPERATIILOR DE PALETIZARE A CUTIILOR CU PRODUSE ALIMENTARE INTEGRAND UN ROBOT DE
3|Robotica SL.Dr.Ing. Tudor-George ALEXANDRU  |TIP BRAT ARTICULAT
CELULA ROBOTIZATA PENTRU PALETIZAREA CUTIILOR DE CARTON INTEGRAND UN ROBOT DE TIP BRAT ARTICULAT CU PATRU AXE
4(Robotica Conf.Dr.Ing. Mihalache GHINEA COMANDATE NUMERIC
CELULA ROBOTIZATA CU DOUA INTRARI SI DOUA IESIRI PENTRU PALETIZARE CUTII DE CARTON CU BAUTURI ALCOOLICE
5|Robotica SL.Dr.Ing. Cozmin CRISTOIU INTEGRAND UN ROBOT INDUSTRIAL DE TIP BRAT ARTICULAT DEDICAT ECHIPAT CU UN EFECTOR POLIFUNCTIONAL
CELULA ROBOTIZATA PENTRU PRELUCRAT PRIN ASCHIERE REPERE CU SUPRAFETE DE REVOLUTIE INTEGRAND UN ROBOT
6|Robotica Conf.Dr.Ing. Florea Dorel ANANIA INDUSTRIAL DE TIP BRAT ARTICULAT ECHIPAT CU UN EFECTOR DUBLU.
CELULA ROBOTIZATA PENTRU TAIERE CU JET DE APA LA PRESIUNE INALTA A PLACILOR DIN STICLA INTEGRAND DOI ROBOTI
7|Roboticd  |Prof.Dr.Ing. Cristina PUPAZA INDUSTRIALI DE TIP BRAT ARTICULAT
CELULA ROBOTIZATA PENTRU PALETIZAT, STERILIZAT SI DEPALETIZAT PUNGI VIDATE CU ALIMENTE INTEGRAND DOI ROBOTI
8|Robotica Prof.Dr.Ing. Florin Adrian NICOLESCU |INDUSTRIALI DE TIP BRAT ARTICULAT
CELULA ROBOTIZATA DEDICATA OPERATIILOR DE DEPALETIZARE A STICLELOR PENTRU ULEI DE MOTOR INTEGRAND UN ROBOT DE
9|Robotica Conf.Dr.Ing. Florea Dorel ANANIA TIP BRAT ARTICULAT
CELULA ROBOTIZATA PENTRU PALETIZARE MIXTA INTEGRAND UN ROBOT INDUSTRIAL CU SASE GRADE DE LIBERTATE ECHIPAT CU
10|Robotica SL.Dr.Ing. Mario IVAN UN EFECTOR SPECIALIZAT.
CELULA ROBOTIZATA DE PALETIZARE A PRODUSELOR AMBALATE IN CUTII DE CARTON INTEGRAND UN ROBOT INDUSTRIAL DE TIP
11|Robotic3 Prof.Dr.Ing. Tiberiu Gabriel DOBRESCU |BRAT ARTICULAT
12|Robotica Prof.Dr.Ing. Florin Adrian NICOLESCU |SISTEM DE PALETIZARE CU TREI LINII DE PALETIZARE INTERCONECTATE INTEGRAND ROBOTI INDUSTRIALI DE TIP BRAT ARTICULAT
CELULA ROBOTIZATA POLIFUNCTIONALA DESTINATA OPERATIILOR DE PALETIZARE A STIVELOR DE CUTII PRISMATICE INTEGRAND
13|Robotica SL.Dr.Ing. Tudor-George ALEXANDRU  [UN ROBOT INDUSTRIAL DE TIP BRAT ARTICULAT




CELULA ROBOTIZATA CU DOUA INTRARI SI DOUA IESIRI PENTRU PALETIZARE BIDOANE CU LICHID SI CUTII DE CARTON INTEGRAND

14|Robotica Prof.Dr.Ing. Florin Adrian NICOLESCU |UN ROBOT DE TIP BRAT ARTICULAT

CELULA ROBOTIZATA POLIFUNCTIONALA PENTRU PALETIZAREA A DOUA TIPURI DE CUTII PRISMATICE, INTEGRAND UN ROBOT DE
15|Robotica SL.Dr.Ing. Tudor-George ALEXANDRU  |TIP BRAT ARTICULAT

CELULA ROBOTIZATA PENTRU INCARCARE S| DESCARCARE A SEMIFABRICATELOR DE PE MASINI UNELTE CU COMANDA NUMERICA
16|Robotica Prof.Dr.Ing. Tiberiu Gabriel DOBRESCU INTEGRAND UN ROBOT DE TIP BRAT ARTICULAT CU SASE AXE COMANDATE NUMERIC

CELULA ROBOTIZATA CU PATRU INTRARI SI PATRU IESIRI PENTRU PALETIZAREA MAI MULTOR TIPURI DE CUTII CU PRODUSE
17|Robotica SL.Dr.Ing. Tudor-George ALEXANDRU  [ALIMENTARE, INTEGRAND UN ROBOT INDUSTRIAL DE TIP BRAT ARTICULAT

ROBOT INDUSTRIAL DE TIP BRAT ARTICULAT INTEGRAT INTR-UN SISTEM DE PALETIZARE A PRODUSELOR ALIMENTARE AMBALATE IN
18|Robotica Conf.Dr.Ing. Florea Dorel ANANIA CUTII PARALELIPIPEDICE

CELULA ROBOTIZATA CU DOUA INTRARI SI DOUA IESIRI PENTRU PALETIZARE CUTII DE CARTON CU ALIMENTE INTEGRAND UN
19|Robotica Prof.Dr.Ing. Florin Adrian NICOLESCU |ROBOT DE TIP BRAT ARTICULAT

CELULA ROBOTIZATA DE PALETIZARE Sl IMPACHETARE A SACILOR DE PELETI, ECHIPATA CU ROBOT DE TIP BRAT ARTICULAT
20|Robotica SL.Dr.Ing. Mario IVAN DEDICAT OPERATIEI DE PALETIZARE

CELULA ROBOTIZATA PENTRU DEFORMAREA PLASTICA A CONDUCTELOR METALICE SI ASAMBLAREA FINALA PRIN SUDARE CU ARC
21|Robotica Prof.Dr.Ing. Cristina PUPAZA ELECTRIC A UNOR ECHIPAMENTE PENTRU INDUSTRIA ALIMENTARA, INTEGRAND TREI ROBOTI INDUSTRIALI DE TIP BRAT

CELULA ROBOTIZATA CU TREI INTRARI SI TREI IESIRI PENTRU PALETIZAT CUTII PRISMATICE INTEGRAND UN ROBOT INDUSTRIAL DE
22|Robotica Prof.Dr.Ing. Tiberiu Gabriel DOBRESCU |TIP BRAT ARTICULAT ECHIPAT CU EFECTOR DE MANIPULAT OBIECTELE DE PE UN INTREG STRAT

CELULA ROBOTIZATA PENTRU PRODUCTIE PRIN INJECTIE IN MATRITA, IMPACHETARE SI PALETIZARE ROLE DIN MASE PLASTICE,
23|Robotica Prof.Dr.Ing. Cristina PUPAZA INTEGRAND UN ROBOT DE TIP BRAT ARTICULAT

CELULA ROBOTIZATA PENTRU PRELUCRARE PRIN DEFORMARE PLASTICA LA RECE PRIN INDOIRE REPERE DIN TABLA, INTEGRAND
24(Roboticad  [Prof.Dr.Ing. Cristina PUPAZA UN ROBOT DE TIP BRAT ARTICULAT

CELULA ROBOTIZATA PENTRU PALETIZARE MIXTA PENTRU GALETI CU VOPSEA SI'CUTIT PARALELIPIPEDICE INTEGRAND UN ROBOT
25|Robotica SL.Dr.Ing. Cozmin CRISTOIU INDUSTRIAL DEDICAT ECHIPAT CU EFECTOR POLIFUNCTIONAL CU BACURI CULISANTE




Programare Sustinere Examen Diploma - iulie 2024
Departament: RSP
Zi sustinere: 3 iulie

NrCrt [Program delCoordonator proiect Titlu proiect Formatarea este cea folosita la tiparirea diplomei (majuscule etc.).
CELULA ROBOTIZATA CU TREI INTRARI SI TREI IESIRI, PENTRU PALETIZAREA UNOR CUTII DE CARTON, INTEGRAND UN ROBOT DE TIP
1|Robotica SL.Dr.Ing. Cozmin CRISTOIU BRAT ARTICULAT DEDICAT, ECHIPAT CU EFECTOR POLIFUNCTIONAL
CELULA FLEXIBILA ROBOTIZATA PENTRU INCARCAREA S| DESCARCAREA PIESELOR FORJATE INTEGRAND DOI ROBOTI INDUSTRIALI
2|Robotica SL.Dr.Ing. Cozmin CRISTOIU DE TIP BRAT ARTICULAT
CELULA ROBOTIZATA PENTRU INCARCARE SI DESCARCARE A SCULELOR DE PE MASINI-UNELTE INTEGRAND UN ROBOT DE TIP
3|Robotica SL.Dr.Ing. Mario IVAN BRAT ARTICULAT CU 6 AXE.
CELULA ROBOTIZATA PENTRU PALETIZAREA BLOCURILOR DE PERLITA, INTEGRAND UN ROBOT INDUSTRIAL DE TIP BRAT
4(Robotica Prof.Dr.Ing. Tiberiu Gabriel DOBRESCU |ARTICULAT, ECHIPAT CU EFECTOR POLIFUNCTIONAL
5|Robotica SL.Dr.Ing. Robert Eugen IACOB CELULA ROBOTIZATA PENTRU PALETIZARE SACI CU PELETI DIN LEMN
CELULA ROBOTIZATA DE PALETIZARE INTEGRAND ROBOTI INDUSTRIALI DE TIP BRAT ARTICULAT $SI SISTEME DE TRANSPORT AL
6|Robotica Prof.Dr.Ing. Tiberiu Gabriel DOBRESCU |PALETILOR CU VEHICULE CU GHIDARE AUTONOMA.
CELULA ROBOTIZATA PENTRU INCARCAREA-DESCARCAREA MASINILOR-UNELTE CU COMANDA NUMERICA SI A UNEI MASINI DE
7|Robotica Prof.Dr.Ing. Florin Adrian NICOLESCU |MASURAT IN COORDONATE, INTEGRAND DOI ROBOTI INDUSTRIALI DE TIP BRAT ARTICULAT CU 6 GRADE DE LIBERTATE
CELULA ROBOTIZATA PENTRU OPERATII DE PALETIZARE, INTEGRAND UN ROBOT INDUSTRIAL DE TIP BRAT ARTICULAT ECHIPAT CU
8|Robotica Conf.Dr.Ing. Mihalache GHINEA UN EFECTOR PENTRU MANIPULAT TOATE OBIECTELE DE PE UN STRAT
CELULA ROBOTIZATA CU DOUA INTRARI SI DOUA IESIRI PENTRU PALETIZAREA CUTIILOR CU PRODUSE ALIMENTARE INTEGRAND
9|Robotica SL.Dr.Ing. Tudor-George ALEXANDRU  [UN ROBOT DE TIP BRAT ARTICULAT ECHIPAT CU EFECTOR POLIFUNCTIONAL
CELULA ROBOTIZATA CU DOUA INTRARI SI DOUA IESIRI PENTRU PALETIZAREA SI INFOLIEREA CUTIILOR PRISMATICE INTEGRAND
10|Robotica  |SL.Dr.Ing. Tudor-George ALEXANDRU  (UN ROBOT INDUSTRIAL DE TIP BRAT ARTICULAT
TEMA DE PROIECT:LINIE ROBOTIZATA PENTRU TRANSPORTUL, MANIPULAREA S| AMBALAREA PRODUSELOR DE PANIFICATIE
11|Robotica SL.Dr.Ing. Mario IVAN INTEGRAND ROBOTI INDUSTRIALI DE TIP BRAT ARTICULAT
CELULA ROBOTIZATA PENTRU PALETIZARE PENTRU BRICHETE DE RUMEGUS DE FORMA PARALELIPIPEDICA, INTEGRAND ROBOT
12|Robotica SL.Dr.Ing. Cozmin CRISTOIU INDUSTRIAL DEDICAT DOTAT CU EFECTOR POLIFUNCTIONAL VACUMATIC DESTINAT MANIPULARII BRICHETELOR SI PALETILOR
CELULA ROBOTIZATA PENTRU SUDARE CU ARC ELECTRIC A COMPONENTELOR METALICE PENTRU HALE INDUSTRIALE INTEGRAND
13|Robotica Prof.Dr.Ing. Florin Adrian NICOLESCU |UN ROBOT INDUSTRIAL DE TIP BRAT ARTICULAT
CELULA ROBOTIZATA PENTRU FORMAREA SI DISTRIBUTIA A PATRU DIMENSIUNI DE CUTII DE CARTON DESERVITA DE UN ROBOT DE
14|Robotica Prof.Dr.Ing. George CONSTANTIN TIP BRAT ARTICULAT
CELULA ROBOTIZATA PENTRU OPERATII DE PALETIZARE A SETURILOR DE STICLE DIN PLASTIC CU APA, UTILIZAND UN ROBOT
15|Robotica Prof.Dr.Ing. George CONSTANTIN INDDUSTRIAL DE TIP BRAT ARTICULAT CU STRUCTURA DE TIP LANT CINEMATIC INCHIS, ECHIPAT CU UN EFECTOR




CELULA FLEXIBILA PENTRU AMBALAREA IN CUTII DE CARTON A UNOR RECIPIENTE DE PLASTIC INTEGRAND UN ROBOT DE TIP BRAT

16|Robotica Prof.Dr.Ing. Diana POPESCU ARTICULAT
17|Robotica SL.Dr.Ing. Mario IVAN ROBOT INDUSTRIAL DE TIP BRAT ARTICULAT FOLOSIT PENTRU PRELUCRAREA PIESELOR PRIN SLEFUIRE
18|Robotica SL.Dr.Ing. Mario IVAN CELULA ROBOTIZATA PENTRU PALETIZARE SI REPALETIZARE NAVETE CU STICLE COCA-COLA
CELULA ROBOTIZATA DE SUDARE CU ARC ELECTRIC REPERE DE DIMENSIUNI MEDII-MARI, INTEGRAND UN ROBOT INDUSTRIAL DE
TIP BRAT ARTICULAT SUSPENDAT, CU SISTEM DE EXTENSIE A SPATIULUI DE LUCRU PRIN INTERMEDUL A TREI AXE COMANDATE
19|Robotica Prof.Dr.Ing. Florin Adrian NICOLESCU [NUMERIC
CELULA ROBOTIZATA DEDICATA OPERATIILOR DE PALETIZARE A CUTIILOR CU PRODUSE ALIMENTARE INTEGRAND UN ROBOT
20|Robotica SL.Dr.Ing. Tudor-George ALEXANDRU  [INDUSTRIAL DE TIP BRAT ARTICULAT
21|Robotica Prof.Dr.Ing. Diana POPESCU Celula flexibila pentru depaletizarea ambalajelor de carton integrand un robot de tip brat articulat
CELULA ROBOTIZATA PENTRU PALETIZARE CUTII DE CARTON CU PRODUSE CHIMICE INTEGRAND UN ROBOT DE TIP BRAT
22|Robotica Prof.Dr.Ing. Florin Adrian NICOLESCU [ARTICULAT SI UN SISTEM DE TRANSPORT DE TIP ROBOCAR PE $INE
23|Robotica SL.Dr.Ing. Robert Eugen IACOB CELULA ROBOTIZATA PENTRU PALETIZARE CARAMIZI TERMOREZISTENTE INTEGRAND UN ROBOT DEDICAT
CELULA ROBOTIZATA PENTRU DESERVIREA UNOR STRUNGURI CNC CU AJUTORUL UNUI ROBOT DE TIP BRAT ARTICULAT DOTAT CU
24|Robotica Cozmin - Adrian CRISTOIU EFECTOR DUBLU PENTRU INCARCAREA S| DESCARCAREA REPERELOR DE TIP BUCSE.

25

Robotica

Cozmin - Adrian CRISTOIU

CELULA ROBOTIZATA MULTIFUNCTIONALA DESTINATA MANIPULARIT ST PALETIZARITNAVETELOR DIN PLASTIC CU PRODUSE
ALIMENTARE, INTEGRAND UN ROBOT INDUSTRIAL DE TIP BRAT ARTICULAT




