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s DJespre ARKON Robotics

* Echipa creata si sustinuta de Facultatea de

’ ’

v

Inginerie Industriala si Robotica

’

* Are la baza 4 studenti de anul Il, specializarea

’

Inginerie Economica Industriala

* A pornit de la o provocare, de a crea un robot
autonom si a ajuns la o pasiune.
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Conf. Dr. ing Abaza
Bogdan-Felician

Coordonator & indrumator echipa




Prof. dr. ing Doicin
Cristian Vasile

Coordonator & indrumator echipa




Gheorghiu Alexandru

Anul Il - IEI IMg

Operator ROS2 & coordonator
sisteme digitale, solutii tehnice
inteligente




Constantin Rares

Anul Il - IEI' Mg

Team Leader, operator ROS2 &
sisteme digitale, proiectare CAD,
coordonator creatie de continut




Slavescu Andrei

Anul Il - IEI IMg

Proiectare & Design CAD si
asamblare tehnica reala & CAD,
solutionari tehnice




Schmidt Mario

Anul Il - IEI IMg

Asamblare mecanica, solutii P
tehnice realizabile, operator scule ) { H
prelucrare -
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https://youtu.be/mCaATlLusxs?si=LWGOojezTiHNwdnn
https://www.youtube.com/shorts/OsPksCc_c3c
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Participari & evenimente
Sesiunea de comunicari stiintifice
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https://youtu.be/PES8Aj1yJdQ?si=cB9FdY2zs-abwW0e
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